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Yakit fiyatlarinin gin gectikce artmasi, cevre kirliligi ve kiresel 1sinmanin dnlenmesi
konusunda artan bilinglenme sonucunda mevcut fosil yakitlarla galisan araglar yerine alternatif
yakitlar kullanan daha gevreci arag¢ teknolojilerinin dnemi gin gectikce artmaktadir. Elektrikli
araclar bu surecte dikkatlerin en ¢ok yogunlastigi teknolojiler arasindadir. Elektrikli araclarda
geleneksel icten yanmali motorlu aracglardan farkh olarak frenleme enerjisi geri
kazanilabilmektedir. Rejeneratif frenleme olarak da adlandirilan bu teknolojide aracin
yavaglamasi elektrik motorlari vasitasi ile gerceklestiriimekte ve bu sayede frenleme enerjisi
elektrik enerjisine dénusturulerek batarya sarj edilmektedir.

On aksta ve arka aksta elektrik motorlari olan bir elektrikli aragta, araci yavaslatacak dért tane
frenleme aktiatori bulunmaktadir. Bunlar; 6n aks ve arka akstaki elektrik motorlari ile 6n aks
ve arka akstaki hidrolik fren sistemleridir. Frenleme esnasinda mumkun olan en iyi rejeneratif
frenleme performansini elde etmek igin, bir baska deyisle frenleme enerjisinin elektrik
enerjisine déntsen miktarini maksimize etmek icin bu doért aktiatériin kontrol edilmesi bir
optimizasyon problemidir. Bu optimizasyon probleminin ¢6zimu, yani geri kazanilacak elektrik
enerjisini maksimize edecek akttator kontrol girislerinin hesaplanmasi ¢evresel kosullara, arag
kosullarina ve surticu davraniglarina baghdir. Bu projede, optimizasyon probleminin ¢ézimunu
etkileyebilecek tim c¢evresel kosullar, ara¢c kosullari ve suricli davraniglarinin hesaba
katilacagi derin 6grenme tabanli bir kontrol algoritmasi gelistirilecek, bdylece geri kazanilacak
fren enerjisini maksimize edecek aktlUatorler arasi optimum tork paylastirma oranlari
hesaplanarak fren aktuatorleri kontrol edilecektir. Rejeneratif frenleme ile geri kazanilacak
enerjinin maksimize edilmesi, elektrikli aracin menzilini arttiracak ve bataryanin sarj edilme
sikligini azaltacaktir. Bu da elektrik tliketim maliyetlerini disltrecek, bataryanin émrind
iyilestirerek gereksiz batarya atiklarinin sayisini azaltacaktir.



